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SadrZaj predmeta:

Pripremna nedelja | Priprema i upis semestra
I _nedelja Sistem automatskog upravljanja. Prelazni i stacionarni rezim rada i kontekst projektnih zahteva..
11 _nedelja Stabil sistema. Nyquist — ov i Ljapunov kriterijum.
1II nedelja PID kontroler i polozaj polova i nula sistema.
IV nedelja GMK metod i diferencijalni k
V nedelja GMK metod i integralni kompenzator.
VI nedelja Prvi kolokvijum.
VII nedelja Slobodna nedelja
VIII nedelja Frekvencijski metod i diferencijani kompenzator.
IX nedelja Frekvencijski metod i i Ini ator.
X nedelja Metod prostora stanja i linearni kvadratni regulator.
XI nedelja Metod prostora stanja i observer.
XII nedelja Adaptivni sistemi uopste. SISO MRAC adaptivni sistem i odgovarajuci kontroler.
XIII nedelja MIMO MRAC adaptivni sistem i odgovaraju¢i kontroler.
XIV nedelja Projektovanije kontrolera za nelinearne sisteme tipa SISO i MIMO.
XV nedelja Drugi kolokvijum..
XVI nedelja Popravak kolokvijuma i zavrsni ispit
Zavrsna nedjelia | Overa semestra i upis ocena
XVI-XXI Dopunska nastava i popravni rok
nedjelja

Brodska automatika Il - Literatura

eMili¢ Stoji¢: Kontinualni sistemi automatskog upravljanja;
Nauka, Beograd
eKovacevi¢ B.: Zbirka zadataka iz automatskog upravljanja

eMaterijali sa predavanja i vjezbi Www.0S.ac.me

Brodska automatika Il - Nagin polaganja ispita

50

+ 50

domaci + laboratorijske vjezbe (10)

Ispit ¢e poloziti studenti koji imaju 50+ bodova !

% ispita — kolokvijumi (2 x 20) +

% ispita — zavr$ni ispit (50)




Automatsko upravljanje - Uvod

Uvod

Sta je sistem automatskog upravljanja?

Sistem automatskog upravljanja (SAU) je skup
medusobno povezanih komponenti
projektovan radi postizanja (ostvarivanja)
zadatog cilja (zadatka, svrhe, namere).

Moderna praksa SAU podrazumijeva projektovanje upravljanja
(upravljackih strategija) u cilju:

. unapredenja procesa proizvodnje
e efikasnije potroSnje energije
. ostvarivanja naprednog i inteligento upravljanje (npr.

vozilima)

Kompleksna struktura i fizika sistema opisuje se
relativno jednostavnim modelima

Problem!!!

Sistemi su najcesée kompleksni i teSko razumljivi a
samim tim teski za modelovanje i upravljanje
(hemijski procesi, kontrola saobracaja, robotski
sistemi, EES, ...).

Upravljanje sistemima se primenjuje u okviru razli¢itih
tehni¢kih disciplina: aeronautika, hemijsko, masinsko i
elektro inzenjerstvo, gradevina, ekonomija, pravo,
ekologija, ICT, ...

Uvod

TSAU (teorija SAU) obuhvata:

e Modelovanje sistema,
¢ Analizu sistema,
e Projektovanje (sinteza) SAU,
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Istorijat
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Analiza SAU

Teorija linearnih sistema

Ulaz —| Proces — lIzlaz

Slika1.1

Sistem sa otvorenom povratnom spregom

Def: Sistem otvorene petlje koristi aktuator (pobudni uredaj)
radi direktnog upravljanja procesom, bez upotrebe bilo
kakve povratne informacije.

SAU — otvoreni sistem vs. povratna sprega
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Slika1.2

Sistem sa zatvorenom povratnom spregom
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SAU - otvoreni sistem vs. povratna sprega

SAU sa povratnom spregom ja sistem koji odrzava Zeljene
(propisane) relacije izmedu dve promenljive veliéine u
sistemu, uporedivanjem njihovih funkcija i koristeéi razliku
kao sredstvo upravljanja.

Primer: upravljanje brzinom elektro motora - tahogenerator, potenciometar,
regulator, aktuator
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Senzor

SAU sa povratnom spregom

Koncept povratne sprege predstavlja jedan
od temelja analize i sinteze SAU.

Def: SAU sa zatvorenom povrathom spregom
koristi izmjerenu vrijednost izlaznog signala i
povratnu spregu da bi taj signal bio uporeden
sa zeljenom vrijednoscu izlaznog signala
(referentnim ulazom ili komandom)




Multivarijabilni SAU
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